Coal-face slitting machine - provides directional signal sequence from 
switched electromagnets for equipment before and behind machine to be 
removed from intended path 
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Abstract of DE 4202246 (A1) 

The machine (21) is propelled in the direction of cutting which is effected by roller blades (23,24) at different 
levels, releasing coal into a conveyor (27) in a channel (26) divided into relatively movable units coupled by 
cylinder-piston units (29) to the individual roof supports. Another such unit (30) forces a baseplate (31) away 
from a roof plate (32) having a bumper (33) at its coal-face end. A switch (35) on the channel (26) 
associated with two electromagnets sends signals to the controller (34). ADVANTAGE - Reliable automatic 
reinforcement control is possible without risk of damage to machine or roof supports. 
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@ Schrammaschine 



§f) Die Erfindung betrifft eine Ausbausteuerung mit einer 
entlang einer Flozwand verfahrbaren Schrammaschine mit 
einem auf die Bewegung der Maschine ansprechenden 
Signalgeber, der nacheinander zwei Signale ausldst, welche 
die Bewegungsrichtung der Maschine angeben, so daft vor 
und hinter der Maschine befindliche Gerate aus der Bewe- 
gungsbahn der Maschine bzw. hinter der Maschine gegen 
die Flozwand bewegt werden konnen. 
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Die Erfindung betrifft eine Schrammaschine nach 
dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Derartige Schrammaschinen sind heute im allgemei- 
nen Einsatz. Ihre Bedienung geschieht von Hand, wobei 
mehrere Bedienungspersonen erforderlich sind, deren 
Aufgabe vor allem darin besteht, 
vor der herannahenden Schrammaschine den Kohlen- 
stoBfanger einzufahren, der an jeder der Dachausbau- 
einheiten befestigt ist, 

hinter der wegfahrenden Schrammaschine die zweite 
oder folgende Ausbaueinheit zu iosen und die Ausbau- 
einheit durch Einziehen des Schreitkolbens in Richtung 
auf die neu entstandene Flozwand zu verfahren, 
die verfahrene Ausbaueinheit wieder zu verspannen, 
durch Vorschieben des Schreitkolbens die Rinne mit 
dem Forderer in Richtung auf die neu entstandene Flo- 
zwand derart zu verfahren, daB die Rinne mit dem Pan- 
zerforderer hinter der abfahrenden Schrammaschine in 
einem S-formig geschwungenen Verlauf an die neu ent- 
standene Flozwand herangefahren wird, 
hinter der abfahrenden Schrammaschine so bald wie 
moglich den KohlenstoBfanger wieder in seine Betriebs- 
lage zu verschwenken. 

Es ist auch bereits vorgeschlagen worden, diese Funk- 
tionen zu automatisieren. Hierzu wird jeder Ausbauein- 
heit eine Steuereinrichtung zugeordnet Die Steuerein- 
richtungen samtlicher Ausbaueinheiten sind miteinan- 
der vernetzt, so daB von einer der Steuereinheiten aus 
auch eine Ansteuerung der anderen Steuereinheiten 
stattfinden kann. Diese fiihrende Steuereinheit wird 
nach den bereits bekanntgewordenen Vorschlagen 
durch Infrarotsender oder Ultraschallsender oder iiber 
die Schrammdrossel geleitete Frequenzsignale ange- 
steuert. Abhangig davon, wo an der Schrammaschine 
der Sender befestigt ist, wird in Fahrtrichtung vor der 
Schrammaschine die nachste oder auch (ibernachste 
Steuereinrichtung angesteuert, urn den KohlenstoBfan- 
ger zuruckzuziehen. Ebenso werden die Steuereinrich- 
tungen der ersten, zweiten oder dritten in Fahrtrichtung 
hinter der Schrammaschine gelegenen Ausbaueinheit 
und die darauffolgenden Steuereinrichtungen von der 
fiihrenden Steuereinrichtung angesteuert, um das Vor- 
schieben der Ausbaueinheiten und das Vorschieben des 
Forderers zu bewerkstelligen. 

Die bekannten Einrichtungen haben sich im Bergbau 
nicht bewahrt. Grunde sind zum einen die Verschmut- 
zung und zum anderen auch die Gefahr der Fehlsteue- 
rung, wobei anzumerken ist, daB jede Fehlsteuerung zu 
erheblichen Beschadigungen an der Schrammaschine 
oder den Ausbaueinheiten fuhren kann. 

Aufgabe ist, die Steuerung so auszugestalten, daB die 
aufgezeigten Nachteile vermieden werden und eine zu- 
verlassige automatische Ausbausteuerung erfolgen 
kann. 

Die Losung ergibt sich aus dem Kennzeichen des An- 
spruchs 1. 

Durch die Anspruche 2 und 3 werden vorteilhafte 
Ausfuhrungen fiir die Schalteinrichtungen gekennzeich- 
net. 

Von besonderer Bedeutung ist fiir den automatischen 
Betrieb auch, daB durch die fiihrende Steuereinrichtung 
die Fahrbewegung der Schrammaschine erkannt wer- 
den kann. Es wird daher weiter vorgeschlagen, daB die 
Schalteinrichtung aus zwei in Fahrtrichtung hinterein- 
anderliegenden Signalgebern, z. B. elektrischen Kontak- 
ten oder elektrischen Magnetspulen, besteht und daB 



jede der Steuereinrichtungen die zeitlich aufeinander- 
folgenden Signale derart auswerten kann, daB die Fahrt- 
richtung der Schrammaschine bestimmt und in Abhan- 
gigkeit davon die in Fahrtrichtung vor der Schramma- 

5 schine und in Fahrtrichtung hinter der Schrammaschine 
liegenden Steuereinrichtungen nach unterschiedlichen 
Programmen einerseits zum Einziehen des KohlenstoB- 
fangers, andererseits zum Ausfahren des KohlenstoB- 
fangers und zum Vorfahren der Ausbaueinheiten und 

io des Forderers angesteuert und betrieben werden kon- 
nen. 

Im folgenden wird ein Ausfuhrungsbeispiel dieser Er- 
findung anhand der Zeichnung beschrieben. 
Es zeigen 

15 Fig. 1 die schematische Aufsicht auf eine Schramma- 
schine; Fig. 2 den schematischen Schnitt senkrecht zur 
Fahrtrichtung der Schrammaschine. 

In Fig. 1 sind die Ausbaueinheiten 1 bis 18 gezeigt. 
Diese Ausbaueinheiten sind langs des Flozes 20 ange- 

20 ordnet. Das Floz 19 wird mit Schneidrichtung 19 der 
Schrammaschine 21 abgebaut in Abbaurichtung 22 Die 
Schrammaschine 21 ist mittels der Schrammdrossel, die 
nicht dargestellt ist, in Schneidrichtung 19 verfahrbar. 
Sie besitzt zwei Schneidwalzen 23, 24, die mit unter- 

25 schiedlicher Hdhe eingestellt sind und die Kohlewand 
abfrasen. Die gebrochene Kohle wird von der Schram- 
maschine, auch "Walzenlader" genannt, auf einen Forde- 
rer 25 geladen. Der Forderer 25 besteht aus einer Rinne 
26, in welcher ein Panzerforderer 27 langs der Kohle- 

30 front bewegt wird. Die Schrammaschine 21 ist auf Ra- 
dern 28 langs der Kohlefront verfahrbar. Die Rinne 26 
ist in einzelne Einheiten zerlegt, die zwar miteinander 
verbunden, jedoch relativ zueinander eine Bewegung in 
Abbaurichtung 22 ausfiihren konnen. Jede der Einheiten 

35 ist durch eine Zylinder-Kolben-Einheit (Schreitkolben) 
29 mit einer Ausbaueinheit 1 — 18 verbunden. Jede der 
Ausbaueinheiten dient dem Zweck, das Streb abzustiit- 
zen. Hierzu dient eine Zylinder-Kolben-Einheit 30, die 
die Bodenplatte 31 gegemiber der Dachplatte 32 ver- 

40 spannt. Die Dachplatte 32 besitzt an ihrem vorderen, 
dem Floz zugewandten Ende den sog. KohlenstoBfan- 
ger 33. Dabei handelt es sich um eine Klappe, die vor die 
abgebaute Kohlewand klappbar ist Der KohlenstoB- 
fanger 33 muB vor der heranfahrenden Schrammaschi- 

45 ne 21 hochgeklappt werden, wie dies in Fig. 2 gezeigt ist. 
Auch hierzu dient eine nicht dargestellte Zylinder-Kol- 
ben-Einheit. 

In Fig. 1 bewegt sich die Schrammaschine nach links. 
Daher muB der KohlenstoBfanger der Ausbaueinheit 14 

50 zuriickgeklappt sein, eventuell auch schon der Kohlen- 
stoBfanger der Ausbaueinheit 15, die sich beide vor der 
Schrammaschine befinden. Andererseits wird die Rinne 
der Ausbaueinheit 7, die sich hinter der Schrammaschi- 
ne 21 befindet, in Richtung auf die abgebaute Kohle- 

55 wand vorgeriickt, und ebenso befinden sich die weiter- 
folgenden Ausbaueinheiten 6, 5 und 4 im Vorwartsgang 
mit Richtung auf die abgebaute Kohlenwand. An diesen 
Ausbaueinheiten wird der KohlenstoBfanger 33 bereits 
wieder heruntergeklappt. Die Ausbaueinheiten 3, 2, 1 

60 sind fertig geruckt und bleiben in dieser Position, bis die 
Schrammaschine sich wieder von rechts nahert. 

Zur Steuerung der Ruckbewegung ist an der Rinne 
ein Schalter 35 angebracht. Dabei handelt es sich z. B. 
um zwei Elektromagneten, die in Fahrtrichtung hinter- 

65 einander angebracht sind. Diese Elektromagnete wir- 
ken zusammen mit einem der Rader 28 der Schramma- 
schine 21. Es werden also beim Heranfahren der 
Schrammaschine zwei Signale gegeben. Diese Signale 
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werden durch Leitung 36, die mit dem Schreitkolben/ 
Schreitzylinder verbunden ist, auf das Steuergerat 34 
ubertragen, welches mit jeder Ausbaueinheit verbunden 
ist Die Steuergerate 34 sind auch untereinander ver- 
bunden. Beim Herannahen der Schrammaschine erhalt 5 
das Steuergerat 34 z. B. der Ausbaueinheit 12 — diese 
Situation ist in Fig. 1 dargestellt — zwei Signale. Auf- 
grund der Folge dieser Signale kann die Steuereinrich- 
tung 34, die der Ausbaueinheit 12 zugeordnet ist die 
Bewegungsrichtung der Schrammaschine 21 erkennen. 10 
Daher gibt die Steuereinrichtung 34 die notwendigen 
Signale zum Einziehen des KohlenstoBfangers 33 an die 
Ausbaueinheiten 14 und 15 und die erforderlichen Vor- 
rucksignale an die folgenden Ausbaueinheiten 7, 6, 5, 4. 

Dadurch, daB eine genaue geometrische Zuordnung 15 
von Position und Bewegungsrichtung der Schramma- 
schine durch den Schalter 35 und die Steuereinrichtung 
34, die jeder der Ausbaueinheiten zugeordnet sind, mog- 
Iich ist, wird ein sicherer, storungsfreier Betrieb der 
Schrammaschine und des Ausbaus mit geringem Bedie- 20 
nungsaufwand moglich. 

Patentanspruche 

1. Schrammaschine mit Forderer- und Ausbauein- 25 
heiten, sowie je einer Steuereinrichtung fur jede 
der Ausbaueinheiten, sowie eine Schalteinrichtung, 
durch welche die Steuereinrichtung in Abhangig- 
keit von der Position der Schrammmaschine ange- 
steuert wird, dadurch gekennzeichnet, daB jede 30 
Schalteinrichtung aus einer Schaltpaarung besteht, 
deren elektrischer Signalgeber ortsfest an der Rin- 

ne im Bereich jeder der Ausbaueinheiten und deren 
schaitender Teil an der Schrammaschine angeord- 
net ist, wobei vorzugsweise der an der Rinne befe- 35 
stigte Teil der Schaltpaarung aus zwei in Forder- 
richtung hintereinander liegenden, elektrischen Si- 
gnalgebern besteht, und daB jeder der an der Rinne 
befestigten Signalgeber mittels geschutztem Kabel 
mit der an der Ausbaueinheit befestigten Steuer- 40 
einrichtung verbunden ist. 

2. Schrammaschine nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Schalteinrichtung ein mecha- 
nischer Schalter, vorzugsweise mechanischer 
Schalter mit zwei in Fahrtrichtung hintereinander 45 
angeordneten Kontakten ist 

3. Schrammaschine nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Schalteinrichtung ein Ma- 
gnetschalter ist, dessen Magnetspule im Bereich 
der zugeordneten Ausbaueinheit an der Rinne be- 50 
festigt ist, wobei vorzugsweise zwei in Forderrich- 
tung hintereinander angeordnete Magnetspulen 
vorgesehen sind. 
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